Inleiding:

Het idee achter dit robu-robot project was “ We ontwerpen een stevig platform waarin zoveel mogelijk moderne microcontroller technologie – sensoren – actuatoren en bus-sytemen in één systeem wordt samengebracht om studenten 3e graad TSO op een vernieuwende en uitdagende manier  kennis te laten maken met deze nieuwe technologieën.

RTC Antwerpen heeft beslist om dit project financieel te ondersteunen en zo konden we in januari 2009 van start gaan met de uitwerking.

Gedurende bijna één jaar is er hard gewerkt en is deze ROBU-ROBOT er als resultaat uit gekomen.  

Deze robot omvat:

Actuatoren:

· 2 DC motoren met wheelencoders op de DC motortjes aan de wielen
· Een stappenmotor vooraan

· 2 servo motoren in de nek

· 8 Blauwe leds in mond en 6 voor backlight

· 20 RGB kleuren leds in de ogen

· Een laser in de neus
· Een LCD scherm van 4 x 16 karakters

· Een luidspreker om spraak en muziek te genereren.

Sensoren

· 4 Sharp GP2D12 IR afstandsensoren

· 1 Sharp GP2D120 IR afstandsensor

· 2 LDR licht sensoren

· 1 SRF08 ultrasoon sensor in de ogen

· 1 SRF08 ultrasoon sensor vooraan op de stappenmotor

· CMPS03 kompas sensor

· Wheelencoders op beide wielen

Communicatie

· I2C bus communicatie met de MOTOR driver module
· I2C bus communicatie met de SRF08 sensoren

· I2C bus communicatie met het CMPS03 Compass sensor

· CAN bus communicatie tussen de 3 micro-controllers voor de hoofd-sturing – de body sturing en de muziek sturing.

Microcontrollers

· ECIO 40 pin (PIC) voor sturing body

· ECIO 40 pin (PIC)  voor sturing muziek

· ECIO 40 pin (PIC)  voor sturing hoofd

· PIC in de twee SRF 08 sensoren

· PIC op de motor driver PCB

Dit volledige project werd gerealiseerd door twee leerkrachten van het St.-Jozefinstituut in Schoten.

Jan Oostvogels is leraar Mechanica en CNC en ontwierp alle mechanische onderdelen. Het idee groeide op de computer en resulteerde na heel veel aanpassingen in een 3D Solidworks tekening.

Op basis van deze tekeningen werden er verschillende prototypes effectief op onze CNC machines geproduceerd, uitgetest en herwerkt waar nodig.

De uiteindelijke productie van de 14 robots is gedaan bij het bedrijf Imatex in Schoten. Jan heeft hierbij gewaakt over de kwaliteit van de productieresultaten.
Bart Huyskens in leraar Elektronica en ICT. Hij ontwierp alle elektronica op basis van E-blocks en andere systemen - testte eerst al deze systemen afzonderlijk uit – tekende 6 verschillende printplaten op maat van dit project en testte deze printplaten in een prototype. 
Tijdens de zomermaanden heeft hij alle printplaten gesoldeerd en gemonteerd in de 14 robots.

Daarna volgde het testwerk en het schrijven van de software – samenstellen cursusmateriaal – installeren laptops – in orde maken van de koffers en herwerken van de schema’s.  

Wij hebben als leerkrachten alvast veel plezier beleefd aan dit project – we hopen dat het voor jullie een even leuke als leerzame ervaring zal zijn.
Bart en Jan

